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BESCHREIBUNG AUFGABEN

Der Fibre Injection Moulding Prozess stellt = Aufbau von Hardwarekomponenten
eine flexible Mdglichkeit fir die Herstellung von ) .

faserbasierten Bauteilen dar. Dabei werden tber ~ * Bildauswertung mittels Python
einen  Luftstrom  Langfasern in eine
Werkzeugform gefordert. Nach erfolgreichem
Fullen der Form werden die Fasern verpresst
und so ein stabiles Bauteil hergestellt. Die YR i1 WIN1Ze] 300 Nale)) 1]
Formflllung wird aktuell zeitgesteuert beendet.
Um die Materialausnutzung zu erhdhen soll eine = Beginn: ab sofort
Uberwachung des Formfiillstandes integriert

= Direkter Austausch und Diskussion mit
Industriepartnern

werden. = Fachrichtung: Mach, Mech, Wi-Ing, 0.A.
Im Rahmen dieser HIWI-Stelle soll bei einem  * Sonstige Anforderungen:
Industriepartner die Kamera-Hardware = Selbststandige Arbeitsweise
integriert werden sowie die Bildverarbeitung = Deutsch oder Englisch C1

mittels Python implementiert werden. Diese i . _
soll eine Segmentierung des aufgenommenen = Erfahrungin Python (idealerweise
Bereichs (gefiillt/ leer) sowie die Bestimmung Bildverarbeitung) gewlinscht

der Fullfront enthalten. Abh&ngig von einem
parametrisierbaren Abbruchkriterium soll der
Formfillprozess Uber einen Digitalausgang
beendet werden.

Eine initale Implementierung kann z.B. mittels
eines Raspberry Pi5 erfolgen.
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Die genauen Aufgaben kdnnen gerne personlich
besprochen werden.
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