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I ABSCHLUSSARBEIT

- AUTONOME ROBOTISCHE
 FERTIGUNGSPLANUNG"'

BESCHREIBUNG AUFGABEN

Diese Abschlussarbeit beschaftigt sich mit der Erforschung der Potenziale und

zukunftsweisenden Vision autonomer Herausforderungen in der autonomen

Fertigungsroboter, die komplexe robotergestitzten Fertigungsplanung.

Fertigungsprozesse nur anhand einfacher _ _

Produktinformationen selbststandig planen und = Entwicklung von Symbolischen

durchfiihren. Modellierungsansatzen fur Kl basierte
planer

Der Fokus liegt dabei auf der Entwicklung von _ _

Technologien und Systemen, die es Robotern = Simulation und Testen der autonomen

ermaglichen, aus Produktbeschreibungen und Entscheidungsfindung von Robotern in

-spezifikationen selbststandig zu erkennen, realitatsnahen Szenarien.

welche Fertigungsschritte notwendig sind.
Dabei soll vor allem untersucht werden welche

Informationen die Roboter bendtigen, um WEITERE INFORMATIONEN
sinnvolle Entscheidungen zu treffen.

) . _ Beginn: nach Absprache
Die erarbeiteten Konzepte kdnnen dabei auch Fachrichtung: Maschinenbau, Robotik,

an unseren Robotischen Anlagen in der Informatik, Mathematik, Physik u.&
Forschungsfabrik prototypisch umgesetzt ’ ' h
werden.

Der genaue Schwerpunkt der Arbeit kann
dabei an eigene Interessen angepasst werden.
Im Zweifel einfach mit den entsprechenden
Bewerbungsunterlagen bei mir melden!

M.sc. Jan Baumgartner

Gebaude 70.16 Raum 001

Tel.: +49 1523 9502595

E-Mail: Jan.Baumgaertner@kit.edu

KIT — Die Forschungsuniversitat in der Helmholtz-Gemeinschaft Datenschutzerklarung



https://www.wbk.kit.edu/downloads/DSE_SA_B.pdf

