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rINBETRIEBNAHME UND STUDIE ZU

BESCHREIBUNG AUFGABEN

Das unten abgebildete Formteil soll in einem
nachgelagerten Prozessschritt weiter
teilumgeformt werden. Hierzu ist bereits ein
Versuchsstand aufgebaut worden, der nun in
Betrieb genommen werden soll. Dies umfasst
die Ansteuerung der Komponenten, sowie die
Programmierung des Industrieroboters zu
einem zusammenhangenden Prozess und
Versuchsplanung. Am Ende soll eine
Versuchsreihe zur Bestimmung des
Prozessfensters durchgefuhrt werden.
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= KUKA-Industrieroboterprogrammierung
= Komponentenansteuerung in Python

= Praktische Versuchsdurchfihrung

WEITERE INFORMATIONEN

= Beginn: Ab sofort
= Dauer: 3-6 Monate

= Studiengang: Maschinenbau, Mechatronik,
Materialwissenschaften und verwandte
Studiengange
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