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Im Sinne der Kreislaufwirtschaft müssen

Batterien aus Elektrofahrzeugen am Ende

ihres Lebens ausgebaut, demontiert und

recycelt werden. Eine Automatisierung der

bisher größtenteils manuell durchgeführten

Batteriedemontage ist unverzichtbar, um die

Effizienz zu steigern und menschliche

Arbeitskräfte vor potenziellen Gefahren zu

schützen. Ein großes Problem bei der

Automatisierung liegt jedoch darin, dass

oftmals keine Informationen über den Aufbau

der Batterie und den benötigten Demontage-

prozessablauf vorliegen.

Daher soll am wbk ein Versuchsstand

entwickelt werden, um Daten für die autonome

Batteriedemontage aufzunehmen und

zukünftig mittels intelligenter Analyse- und

Entscheidungsalgorithmen den Demontage-

prozess zu steuern.

Im Rahmen der Abschlussarbeit soll der

Versuchsstand konzeptioniert, konstruiert und

aufgebaut werden. Individuelle Interessen

können wir gerne bei einem persönlichen

Gespräch diskutieren und in der Arbeit

berücksichtigen.

▪ Entwurf eines Konzepts für den 
beschriebenen Versuchsstand unter 
Berücksichtigung von benötigter Sensorik, 
Aktorik, Tools etc.

▪ Konstruktion des finalen Entwurfs in CAD 
und Anlegen einer Teileliste

▪ Aufbau des Versuchsstands in der 
Karlsruher Forschungsfabrik

• Beginn: ab sofort/flexibel

• Fachrichtungen: Maschinenbau, 

Wirtschaftsingenieurwesen, Elektrotechnik, 

Mechatronik, etc.

• Anforderungen: grundlegende Python-

Kenntnisse, selbstständige Arbeitsweise

• Bewerbung mit Notenauszug und kurzem 

Lebenslauf
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AUTONOME BATTERIEDEMONTAGE
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VERSUCHSSTANDS FÜR DIE

https://www.wbk.kit.edu/downloads/DSE_SA_B.pdf

